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Rok 2017

1.1 ešení snímání mechanických vibrací na velké vzdálenosti

1.2 Architektura systému a rozhraní pro centralizaci ízení

Na základ  specifikace požadavk  uživatel  bude navržena celková koncepce systému a jeho hardwarová a softwarová architektura s 
ohledem na modularitu, škálovatelnost a adaptibilitu na r zná prost edí.

1.3 Výb r komponent  sondy, návrh hardwarového schématu

Na základ  výstup  z výb ru metod budou ur eny komponenty sondy s ohledem na dosah senzoru 40 a 125 km, bude navrženo 
schéma sondy skládající se z ídicího modulu, optického vysíla e a p ijíma e, modulu pro analogové p edzpracování signálu.

Rok 2018

2.1 P íprava testovacího pracovišt  a ešení možnosti m ení u zájemc

2.2 ešení snímání mechanických vibrací na velké vzdálenosti a návrh schémat lokalizace událostí

Budou navržena schémata zjišt ní a lokalizace událostí, vybraná z nich budou optimalizována pro konkrétní typy zdroj  událostí 
(objekty), a to v závislosti na délce distribuovaného senzoru a jeho topologii. Bude ešena vazba na mapový podklad.

2.3 Návrh systému m ení, algoritm  p edzpracování nam ených signál  a ukládání dat

Budou navrženy algoritmy p edzpracování dat ze senzoru s cílem odstran ní nepodstatných a rušivých složek pomocí adaptivní filtrace 
a korelace, jenž bude závislé nasazení. Bude optimalizováno ukládání velkoobjemových dat s ohledem na jejich stárnutí.

2.4 Realizace hardwarových ástí sondy 

Budou navržena, po ástech otestována, po korekcích realizována a prom ena funkcionalita sou innosti jednotlivých ástí sondy.

2.5 Algoritmy pro klasifikaci událostí - návrh

Dojde k návrhu algoritm  pro lokalizaci událostí, které budou p ipraveny pro r zné excitace senzoru pro r zná detek ní schémata. 
Klasifikátor událostí bude navržen pro klasifikaci události a pro sdružování souvisejících událostí do detek ního schématu.

2.6 Vývoj SW pro datové úložišt , databázi a klientské rozhraní systému - zahájení

2.7 Vývoj software pro ízení sondy a zpracování nám r  - zahájení

2.8 Sb r nám r  pro návrh a vývoj klasifikátoru událostí

2.9 Vývoj software pro klasifikaci zdroj  událostí

Algoritmy navržené ve fázi 2.5 budou použity pro vývoj softwarových modul  s využitím metod zpracovávajících velké objemy dat v 
reálném ase. Software poskytne informace o detekované události za azené do konkrétního detek ního schématu.

Rok 2019

3.1 Realizace konstruk ního ešení

Realizace konstruk ního ešení 2 typ  sond – pro krátký a dlouhý dosah.

3.2 Vývoj software pro klasifikaci zdroj  událostí - pokra ování

Pokra ování etapy 2.9 z p edcházejícího roku.

3.3 Zprovozn ní funk ního vzorku snímací jednotky dlouhého dosahu

V této etap  budou testovány dosavadní vyvinuté moduly optické, analogové i digitální elektronické ásti systému v etn  implementace 
a testování programového vybavení. 

3.4 Instalace a oživení funk ního vzorku systému jako celku  

Bude zkompletován a zprovozn n funk ní vzorek systému, jako celku, tj. budou zprovozn ny a propojeny jednotlivé sou ásti systému 
po ástech vytvá ené v p edcházejících fázích a systém p ipravován pro testy.

3.5 Prvotní testování úvodní verze senzorového systému v reálném prost edí

Vytvo ený systém bude podroben reálnému m ení v reálném prost edí pro r zná schémata detekce. Na základ  získaných výsledk  
bude možné provést optimalizaci stávajícího systému. Validní data z m ení poslouží ve vývoji klasifikátoru a lokalizátoru.

3.6 Vývoj software pro ízení sondy a zpracování nám r  – pokra ování

Pokra ování vývoje jednotlivých sw modul , jejich propojování a optimalizace sw rozhraní

3.7 Vývoj SW pro datové úložišt , databázi a klientské rozhraní systému - pokra ování

Pokra ování vývoje sw na progresivní kompresi dat, adaptace databáze a klientského rozhraní na požadavky zájemc  o ešení. 

3.8 Podání žádosti o ochranu duševního vlastnictví - zahájení

Inicializace a p íprava žádostí o ochranu pomocí užitných vzor .

Rok 2020

4.1 Optimalizace a finalizace hardwarové konstrukce jednotlivých ástí

Dokon ení vývoje modul  pro kratší rozsahy senzorového pole z fáze 3.3 a jejich prov ení v reálném prost edí.

4.2 Dokon ení software klasifikátoru, ízení sondy, datového úložišt , databáze a klientského 
rozhraní

Adaptace klasifika ního software na reálné podmínky pokládky senzorového vlákna, optimalizace a finalizace softwarových modul  
jednotlivých ástí systému.

4.3 Testování u potencionálních uživatel  a optimalizace funkcí systému

Budou provedeny testy systému jako celku u uživatele a dle výsledk  budou jeho jednotlivé ásti optimalizovány se zam ením na 
p esnost lokalizace a na klasifika ní schopnosti a robustnost.

4.4 Podání žádosti o ochranu duševního vlastnictví - pokra ování

Posouzení a sepsání žádostí o ochranu pomocí užitných vzor .

4.5 Ov ení, dokumenta ní innost, audit projektu

Systém bude ov en v ostrém provozu u uživatele. Bude ešena dokumentace k výstup m. Na záv r bude proveden audit projektu.
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Výb r vhodných technik pro snímání mechanických vibrací prost ednictvím optických vláken se zajišt ním funk nosti v rozsahu délek 
až 250 km, po ízení klí ových komponent  a sestavení laboratorního pracovišt  a jejich testování.

P íprava testovací pracovišt  a zajišt ní možnosti m ení v reálném prost edí je klí ovou aktivitou, jejíž výstup bude sloužit po celý 
zbytek ešení projektu k testování vyvíjeného systému a jeho komponent  v terénu, aby byly získány výsledky co nejbližší reálnému 
nasazení. 

Bude navrženo a realizováno rozhraní systému, jehož sou ástí je definice uživatelských rolí, návrh a realizace optimalizované SQL 
databáze a vytvo ení klienta. Klientské rozhraní bude sloužit k ovládání celého systému.

V rámci této fáze bude vyvinut software pro generování ídicích signál  sondy, pro p íjem, digitalizaci a p edzpracování odezev sondy a 
pro vizualizaci provedených nám r .

Na vybudovaném testovacím polygonu dojde k rozsáhlému souboru m ení událostí odpovídajících seznamu schémat detekcí. Na 
základ  získaných zkušeností bude zpracována druhá verze Metodiky a Vzorových projekt  pro pokládku senzorického kabelu.
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